Checkliste

Die Checkliste hat nicht den Anspruch vollständig zu sein. Sie entbindet den Modellbauer daher nicht von seiner persönlichen Sorgfaltspflicht. Somit kann für den Inhalt keine Gewähr gegeben werden.

Gilt für alles:

· auf die Kabelführung achten

· scharfe Kanten polstern

· eventuell Schutzschlauch um die Kabel legen

· Antennenkabel weg von allen anderen Kabeln

Elektronik

Motor

· Motordrehrichtung kontrollieren

· entweder durch Tausch zweier Kabel oder am Regler die Drehrichtung ändern

Regler einlernen

· Heli-Mode programmieren (beim Jazz Mode 4)

· z.B.: Gaskurve Flugphase 1 auf 0% und Gaskurve Flugphase 2 auf 100%

· dann für Vollgas lediglich die Flugphase umschalten

· LiPo-Mode programmieren (beim Jazz Mode 9)

· Jumper abziehen und gut aufbewahren

Servos

· Dämpfungsgummis und Buchsen montieren

· erst mechanisch und dann elektronisch den Servoarm in die Mitte bringen

· Gestänge entsprechend einbauen, so dass keine (großen) Kräfte auf den Servo wirken

Kreisel

· Verwendete Heckservoart (Digital oder Analog) am Kreisel einstellen

· waagerecht (nach Anleitung) einbauen, dabei auf gute Zugänglichkeit der Oberseite (Verstellinterface) achten
· an diesem über Limit die Endausschläge des Heckservos trimmen

· Wirkrichtung des Kreisels kontrollieren und notfalls ändern

Empfänger

· auf Spiel in den Servokabeln achten

· Sendekanal auswählen, bzw. einstellen

· Empfänger gut befestigen

· Antenne in genügendem Abstand zu metallischen und potentiell leitenden Teilen verlegen (sie sollte auch beim Rückenflug nicht in den Rotor kommen können)

Akku(s)

· nach dem Einbau aller Komponenten mit der Position der Akkus den Schwerpunkt des Hubschrauber einstellen (in der Rotorachse, bzw. je nach Vorliebe)

· Akku(s) mit Klettband und oder Gummis sichern

Mechanik

· Teile die bei denen durch große Kräfte und/oder Drehzahlen viel Reibung auftritt fetten

· z.B.: Taumelscheibe gegen Rotorachse, diverse Kugellager, unter Vorbehalt: keine Zahnräder

· auf festen Sitz der Rotor und Heckrotorblätter achten (axial und radial)
· Metallschrauben in Metallgewinden mit Schraubensicherung sichern

· Spannung des Heckriemens (wenn vorhanden) einstellen

· Rechtwinklige Anlenkung an der gesamten Heckanlenkung überprüfen

Software

· Bevorzugten Mode der Fernsteuerung in der Software und Hardware auswählen/einstellen (wenn möglich)

· neues Modell anlegen

· richtige Taumelscheibenvariante eingestellt
· alle Mischer deaktivieren

· Modulationsart wählen (falls möglich)

· Schalter und Geber zuweisen

· Servolaufrichtungen kontrollieren

· alle benötigten Flugphasen aktivieren und dann sowohl Gas- als auch Pitchkurven programmieren

· FailSafe programmieren

· Verzögerung bei Flugphasenwechsel einstellen (auf Gas, Pitch…)

· Kreisel programmieren (z.B.: Mode : GY)

· Endanschläge der Servos bei max. und min. Pitch kontrollieren, jeweils bei vollem Nick und vollem Rollauschlag

· notfalls die Endauschläge in der Software korrigieren, ABER nicht für den Heckservo

· ad
Vor’m Flug

· sich Gedanken machen über den Start des Hubschraubers

· wenn ein guter Sanftanlauf vorhanden ist, z.B.: 

· 1. Fernbedienung anschalten, Modell auswählen

· 2. Flugphase auswählen, bei der der bevorzugte Kreiselmodus eingestellt ist (z.B.: Heading Hold) 
· 3. Empfängerakku anschließen

· 4. Abwarten bis der Kreisel initialisiert 

· 5. Autorotations-Modus auswählen, bzw. eine Flugphase bei der eine Gaskurve von 0% programmiert ist

· 6. Antriebsakku anschließen (DAS DARF NUR IN EINER FLUGPHASE PASSIEREN, IN DER GAS BEI 0% ist)
· 7. in gewünschte Flugphase schalten und sich des Sanftanlaufs erfreuen
· Rotorblätter auf festen Sitz kontrollieren
· Heckriemenspannung nochmals überprüfen

· Akkus kontrollieren

· sicher gehen, dass keiner in der Umgebung den gleichen Kanal benutzt

· Reichweitentest durchführen

Viel Spass!

